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Zatgcznik nr 2 do zapytania ofertowego

Szczegotowy opis techniczny przedmiotu zamoéwienia - potwierdzenie parametréow urzgdzenia
Szczegobtowe wytyczne minimalnych parametréw dot. urzgdzenia umieszczono ponizej Tabela - Zestawienie minimalnych parametréw sprzetu.

Tabela - Zestawienie minimalnych parametréw urzgdzenia

Lp. Przedmiot zaméwienia /Wymagane minimalne parametry Parametry
Parametry zgodne z zapytaniem ofertowym ( Rozdziat I. Opis przedmiotu zaméwienia pkt. 2) oferowanego
sprzetu

*odpowiadajqg
minimalnym
parametrom
podanym przez
Zamawiajgcego
(tak/nie)

** jesli parametry
sq wyisze od
zalecanych prosze
o ich wypisanie

1 Robot do pobierania préb glebowych: tak/ nie*
- pobdr mocy: max. 300W (podczas pracy)
- waga: "

e rama mocowania pojazdu: 40kg
e robot do poboru gleby: 35 kg
- pobieranie préb gleby na gruntach ornych i trawiastych bez zatrzymania podczas przejazdu
- pobdr préb w trybie naktu¢ (nie nawiercen)
- fryb pracy ciggty — bez zatrzymania podczas naktu¢ do czasu zapetnienia 5 pojemnikdw na karuzeli
robota
- gtebokos¢ pobierania préby regulowana od 0 do 300mm
- karuzela wspdtpracujgca w trybie automatycznym z robotem
- karuzela wyposazona w 5 pojemnikdw przeznaczonych do préb glebowych
- zabezpieczenie przed przecigzeniem za posrednictwem Sruby Scinanej (bezpiecznik)
- tryb pracy robota zgodny ze Sciezkg przejazdu pojazdu, z mozliwoscig kontrolowania poboru przez
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operatora w bocznym lusterku pojazdu

- konftrola ilosci naktu¢ nozem z pozycji operatora w kabinie pojazdu prowadzgcego

- elektroniczny zapis pozyciji Sciezek pojazdu robota wraz z punktami naktu¢ za posrednictwem sygnatu
GPS

- wspotpraca z oprogramowaniem do zarzgdzania danymi wspotrzednych GPS

- zamontowany na pojezdzie terenowym (segment pick-up)

- zasilanie elektryczne (z pojazdu, na ktérym zamontowany jest robot)

- parametry zasilania: 4x4mmA2 przewody (2 x plus z bezpiecznikiem 20A i 2x uziemienie)

- zasilanie elekiryczne: akumulator > kokpit; kokpit = gniazdo na tylnym zderzaoku pojazdu
prowadzgcego

- zdalne sterowanie: kokpit = gniazdo na tylnym zderzaku pojazdu prowadzgcego

- gwarancja min. 12 miesiecy

- szkolenie z obstugi, w tym ustawienie wtasciwych parametrow pracy

- montaz na pojezdzie prowadzgcym

(pieczqtka i podpis 0sdb/y uprawnionych do
Sktadania oswiadczen woli)
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